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malen Modellen repräsentiert und ver-

knüpft werden kann. Dabei werden  

Aspekte der Datensicherheit und des 

Datenschutzes in einem eigenen For-

schungsfeld bearbeitet. 

In der Automatischen Sichtprüfung 

werden Verfahren der bildgebenden  

Ellipsometrie, Spektroskopie, konfokalen 

Mikroskopie, Deflektometrie, Lasertrian-

gulation, Lichtfelderfassung erforscht. 

Dabei wird nach der Methode des Com-
putational Imagings vorgegangen, 

wobei die gesamte Kette von der Bildge-

winnung über die Bildverarbeitung bis 

zur Nutzung der Bildinformation be-

trachtet und gesamtheitlich optimiert 

wird. Verfahren der Optik, der Signalver-

arbeitung, der Mustererkennung und 

der Informationsfusion werden zu ein-

satzfähigen Systemen kombiniert. Be-

sonders interessieren uns anspruchsvolle 

und bislang ungelöste Inspektions-

aufgaben. 

Bildauswertung und Maschinelles 
Lernen – Die Fähigkeit Objekte auf Bild-

daten zu entdecken, wieder zu finden, 

zu klassifizieren und zu verfolgen ist für 

viele Anwendungen fundamental. Aktu-

elle Forschungsarbeiten behandeln die 

Posenschätzung und Aktivitätserken-

nung in Menschenmengen, Auswertung 

von Luftbildern, die effiziente Suche in 

großen Video-Datenbanken und die 

Wiedererkennung von Gesichtern im 

Falle von niedrig aufgelösten Bildern 

// Überblick und Allgemeines

Bilddaten sind Schwerpunkt der For-

schung des IES (engl. Vision and Fusion 
Laboratory). Von der physikalischen 

Bildentstehung, über die Bilderfassung 

bis hin zur Auswertung erforschen wir 

neuartige Verfahren. Uns interessiert, 

wie die gewonnene Information in for-
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schlechter Qualität. Dabei werden unter-

schiedlichste maschinelle Lernverfahren 

erforscht und aktiv weiterentwickelt. 

Im Kontext Semantische Umweltmo-
dellierung erforschen wir, wie die 

durch Sensoren wahrgenommene Um-

welt in formalen Modellen (Objektorien-

tierte Weltmodelle (OOWM)) repräsen-

tiert werden kann. Relevante Objekte 

und Relationen sind zu modellieren und 

mit Beobachtungen sowie Hintergrund-

wissen zu verknüpfen. Insbesondere in-

teressiert hierbei die Überwindung der 

Closed World Assumption, wenn Sys-

teme mit zur Entwurfszeit Unbekanntem 

konfrontiert werden. OOWM können in 

intelligenten technischen Systemen wie 

Robotern, autonomen Fahrzeugen, 

Überwachungssystemen und in der 

 Automatisierungstechnik eingesetzt 

werden. 

Security und Privacy – Mittels Verfah-

ren der Anomaliedetektion kann ein ver-

ändertes Verhalten (beispielsweise ein 

stattfindender Datendiebstahl) in be-

kannten Systemen detektiert werden. 

Aktuelle Forschungsarbeiten behandeln 

die Absicherung von industriellen IT-Sys-

temen. Auf dem Gebiet des Datenschut-

zes werden Lösungen erforscht, die zum 

einen den Datenschutz auf technische 

Weise sicherstellen und zum anderen 

eine möglichst hohe Akzeptanz bei den 

Nutzern erreichen. Eine weitere For-

schungsarbeit beschäftigt sich mit der 

zweckgebundenen Weitergabe von Daten 

an Dritte mit integriertem und verifizier-

barem Datenschutz und Datennutzungs-

kontrolle. Schwerpunkt ist außerdem die 

Cybersicherheit automatisierter Produk-

tionsanlagen, die im Rahmen KASTEL 

erforscht und bearbeitet wird.
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